ROVINNÝ  OHYB  PRIAMYCH  NOSNÍKOV
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· deformácia vlákien

- neutrálna rovina (os)

· Navier-Bernoulliho hypotéza

- zachovanie rovinnosti prierezov

- existuje minimálne jedna os symetrie prierezu

- vlákna sa deformujú pozdĺžne, ale netlačia na seba 

- napätie po šírke (vlákna v rovnakej vzdialenosti od neutrálnej roviny) prierezu je konšt.

- nedochádza ku klopeniu prierezu

- rovnaké vlastnosti materiálu nosníka v ťahu/tlaku

· spôsob uloženia

VNÚTORNÉ  SILOVÉ  VELIČINY  PRI  OHYBE

· metóda mysleného rezu

· znamienková konvencia pre ohybové momenty
· Žuravského veta
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· dôsledky vyplývajúce zo Žuravského vety

normálové  napätie  v  ohýbanom  nosníku
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pre dlhé nosníky platí:
o závisí od M(x)





š závisí od T(x)
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- dôsledok Navierovej rovnice

ŠMYKové  napätie  v  ohýbanom  nosníku
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DEFORMÁCIA  PRIAMYCH  NOSNÍKOV
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z matematiky platí:
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y  je poranica priehybovej čiary – priehyb.

potom pre malé priehyby nosníkov:
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približná diferenciálna rovnica priehybovej čiary

Pre znamienkovú dohodu momentov:
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Integračné konštanty  c1 , c2  určíme z okrajových podmienok:
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V(x) = 0

V(x)/ = ((x) = 0
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V(xL) = V(xP)
V(xL)/ = ( V(xP)/
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ENERGIA  NAPÄTOSTI  PRI  OHYBE  NOSNÍKA
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KRÚTENIE  HRIADEĽOV
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Zavedieme tzv. pomerný uhol skrútenia:
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Celkový uhol skrútenia
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ENERGIA  NAPÄTOSTI  PRI  KRÚTENÍ
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